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Su ramo, ademas de un

e Medicion en pantalla LCD, de los siguientes pardmetros.

e LV,P,QSFP, | promedio, V limite superior bajo y alto, FP
por Fase y promedio, Hz, % Armdnicos, Flickers, Energia,
etc.

e Falla a tierra.

e Candadeo de seguridad.

e Registro de historial de fallas.

e Conteo de operaciones.

* Registro de eventos.

e Operacién de forma remota y local Motorizado en la

precarga.

e Disparo de sobre corriente, instantdnea, tiempo largo y
cortfo.

e Proteccién de corto circuito, alta capacidad interruptiva
85 ka.

e Proteccién de bajo y alto voltgje.

e Proteccién falta de fase y secuencia de fases.

e Proteccién por alta y baja frecuencia. Aplicacion para
generadores.

e Alarmas de demanda, efc.

e Comunicacién: Rs485.

e Alta fiabilidad, comunicacion amigable y facil
programacion.

¢ NORMAS: ISO9001-2000, CE, CCC, IEC 60947-2
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A

Uso y rango aplicado El V800, de Planck, es la serie inteligente tipo

interruptor de circuito universal, adecuado
para AC60HZ con un voltaje nominal de hasta

660 V (690) y corriente nominal de 400A-6300A
de la red utilizada para distribuir energia,

proteger circuitos y equipos de
/‘ suministro de energia contra sobrecarga, bajo

voltaje, cortocircuito, falla a fierra monofdsica
etc.

800 El V800 ASKW1 de la linea A de Planck ofrece
proteccion de interruptor automatico
con protecciéon inteligente y selectiva de
precision, que mejora la confiabilidad de la

fuente de alimentacion y evita cortes de energia

innecesarios. Con una interfaz de comunicacion
abierta para hasta cuatro controles remotos.

Derechos reservados Planck Technologies S.A. de C.V. Copyright 2022



Master Planck V800

Uso y rango aplicado

ASKW1, serie inteligente tipo interruptor de circuito universal

Es adecuado para AC60HZ, voltaje nominal de hasta 660 V (690) e inferior corriente nominal 400A-
6300A de la red utilizada para distribuir energia, proteger circuitos y equipos de suministro de energia
contra sobrecarga, bajo voltaje, cortocircuito, falla a tierra monofdsica. Proteccion de interruptor
automdtico con proteccién inteligente y selectiva de precision, mejora la confiabilidad de la fuente
de alimentacion y evitard cortes de energia innecesarios.

Al mismo fiempo, con una interfaz de comunicacién abierta para cuatro controles remotos, que
cumple con los requisitos de los centros del sistema vy los sistemas de automatizacion. El interruptor de
circuito a una amplitud de 2000 metros de presidn de pulso 8000V (Correccidén de a amplitud diferente
segun el estédndar, no mds de 12000 V)

El disyuntor cumple con los requisitos especificados en GB14048.2 "interruptor de baja tensidon y equipos
de confrol interruptores de baja tensidn" y IEC947-2 "interruptor de baja tensién y disyuntor de equipos
de control”.

Modelo y clasificacion.
Modelo vy significado.

Clasificacion.

ASKW 1 - L1/

L Polos (4:4polos, no marcados.

Corriente del |
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Master Planck V800

Uso y rango aplicado

Clasificacion.

Modelo de instalacién.

a. Tipo fijo segundo. Tipo de dibujo.

NUmero de polos: 3 polos, 4 polos.

Modelo de operacion.

a. Impulsado por energia segundo. Manual (inspeccionar y reparar).

Tipo de versién:

Controlador inteligente de sobre-corriente, liberacion instantdnea de bajo voltaje (retardo de

tiempo), liberacion de derivacion.

Desempeno inteligente del controlador de sobre corriente:

a. Controlador inteligente: tpo H (comunicacién), tpo M (inteligente normail)

b. Retardo inverso de sobrecarga, retardo corto, tempo inverso y tiempo definido instantdneo.

Los usuarios pueden establecer sus propias caracteristicas de proteccién requeridas para la

composicion;

e c. Funcién de proteccién a tierra monofdsica;

e d. Funcién de visudlizacion: Muestra la configuracién actual, la pantalla de accién actual, cada
linea de visualizacién voltaje (la visualizacién de voltaje debe hacerse al hacer el pedido);

e e. Alarma: de sobrecarga;

e f. Funcidon de autodiagndsco: autodiagndstico de sobrecalentamiento, autodiagndstico de la

computadora;

g. Funcion de prueba: Pruebe las caracteristicas de funcionamiento del controlador.

Las condiciones normales de trabajo y las condiciones de pago.

La temperatura del aire alrededor.

-5°C-+40°C, el valor promedio dentro de las 24h no debe exceder los + 35 ° C;

Alfitud: £ 2000m.

Condiciones del aire:

Lugar de montaje: la humedad relativa no excede el 50% a la temperatura méxima de + 40 ° C,

la humedad relativa mds alta es admisible a temperaturas mds bajas, la humedad relativa

puede ser del 90% a + 20 ° C, se deben tomar medidas para detectar rocios. Si se trata de la

regulacion, los usuarios deberdn negociar con nuestra fabrica.

Nivel de proteccién: IP30

Tipo de uso: B o A

Tipo de pago.

Tension nominal del disyuntor < 660 V (690) y liberacién bajo tensidn, bobina primaria del

transformador de red se utilizan para la instalacion 1V;

e El circuito de soporte vy el circuito de control se utilizan para la instalacion |Il.

» Condiciones de pago.

e Elinterruptor automdtico debe instalarse como la instruccion, el rastrillo ortogonal del interruptor
automatico no debe superar los 5° (el rastrillo orfogonal de la mina no debe superar los 15 °).

e Datos técnicos y rendimiento.

www.plancktechnologies.mx <>> ‘ 05



Master Planck V800

Uso y rango aplicado

Clasificacion.

Corriente nominal del interruptor de circuito en la tabla 1.

Tabla 1
Capacidad mdxima de corte de los cortacircuitos, y corriente nominal soportada de corta

duracion en la tabla 2, la distancia de arco del interruptor de circuito es cero (sin arco eléctrico
fuera de este).

Tabla 2

La potencia mdxima de disipacion del interruptor automatico es de 360W. El interruptor dispard la
fluctuacién de corriente continua a diferentes temperaturas ambiente como se muestra en la
tabla 3.

Tabla 3

Las caracteristicas de proteccién y el rendimiento del controlador de sobre intensidad inteligente.
Caracteristicas de proteccion del controlador de sobre intensidad de corriente.
La configuracion Ir (1 / In) y Error del controlador en la Tabla 4.
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Master Planck V800

Uso y rango aplicado

Clasificacion.

Las caracteristicas de
proteccién y el rendimiento
del controlador de sobre
intensidad inteligente.
Caracteristicas de proteccion
del controlador de sobre
intensidad de corriente.

La configuracionir (1 /1n) y
Error del controlador en la
Tabla 4.

Retraso prolongado sobre Ia
caracteristica de
funcionamiento de tiempo
inverso de proteccion actual
12TL = (1.5Ir1) 2L, y el tiempo de
operacién de (1.05-2.0) Ir1 en
la tabla 5, error de tempo: +
15.

Caracteristicas de proteccion sobre intensidad de retardo corto.

Proteccién de sobrecorriente de tempo definido de retardo corto, como requerir bajos multiplos de
tempo inverso, segun sus caracteristicas: 12Ts = (8Ir1) 2ts, ts para el tiempo de retardo general, cuando
la sobrecorriente> 8Ir1 tiempo, se convierte automdticamente a tiempo definido, sus

caracteristicas de tiempo definido se muestran en la Tabla é. Error de tiempo de + 15%.

Las caracteristicas de proteccién de la liberacién de sobrecorriente en el diagrama 1. Caracteristicas
de proteccion de la falla a tierra en el diagrama 2.

Funciones del confrolador de sobre-intensidad inteligente tipo M.

a. Funciones de amperimetro.

Para mostrar la corriente y la corriente de fuga a tierra; también para mostrar la corriente de fase
mdxima normalmente, y el ajuste, la prueba y la corriente y el tiempo de falla.

b. Funciones del volmetro.

Para mostrar lineas de voltaje y el mdximo normalmente.

c. Monitor remoto y funciones de diagndstico.
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Master Planck V800

Funciones

Funciones del controlador de sobre-intensidad inteligente tipo M
a. Funciones de amperimetro

Para mostrar la corriente de corriente y la corriente de fuga a tierra; también para mostrar la corriente
de fase mdaxima, normalmente, y el ajuste, la prueba y la corriente y el tiempo de falla.

b. Funciones del volmetro
Para mostrar lineas de voltaje y el mdximo normalmente.
c. Monitor remoto y funciones de diagndstico

Cuando la computadora falla al emitir un error "E" o alarma vy reinicia la computadora, si el usuario
necesita romper el interruptor de circuito, cuando la computadora falla, puede emitir:

¢ Cuando la temperatura del entorno alcanza los 80 ° C, se aactivard la alarma y se romperd el
interruptor de circuito cuando la corriente sea pequena (si el usuario lo necesita).

» Controlador inteligente con sobrecarga, tierra, cortocircuito, monitor de carga, pre-alarma,
indicacioén de disparo (OCR) y otfras sefales a través de los contactos o salida del optoacoplador,
conftrol remoto facil de usar con capacidad de contactos externos DC28V, 1A, AC125V, 1A.

d. Funcién de ajuste

Use los cuatro botones "Configuracién', "+", "-" y "Almacenamiento" de cuatro botones para configurar
los parédmetros del controlador. Presione "ajuste” para establecer el estado (indicado por el indicador
de estado), luego presione "+"y "-" para ajustar el pardmetro al valor deseado. Presione
"Almacenamiento" y el LED de almacenamiento encendido significa que el valor de ajuste estd
blogueado. Los pardmetros de proteccioén del controlador no se deben establecer a fravés. Después
de apagar vy reiniciar el controlador, puede presionar la tecla set para verificar todos los pardmetros
de configuracién de forma circular.

e. Funcion de prueba

Utilice el botdn de "configuracién', "+", "-", "lilberacién", "no liberado", "reinicio", etc, para examinar
todas las caracteristicas de proteccién del controlador. Use el botdn "ajuste”, "+", "-", para establecer
una falla de simulacién de corriente de prueba (aviso: no presione "storage” para bloquear), luego
presione el botdn "lanzar' e "inédito" para probar, controlador puede estrellar para resolver la falla.
Presione el botdn "liberar', romper el interruptor, presione el botdn "inédito", el interruptor no se rompe,
y el estado de indicacion del controlador es normal. Después de la prueba, presione el botdn

"reiniciar’ o "luz clara”, haga los otros exdmenes.
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Master Planck V800

/-V
Funciones S00

Funciones del controlador de sobre-intensidad inteligente tipo M
f. Funcion de monitoreo de carga

Para configurar dos valores de ajuste, el rango de agjuste de ILCT es (0.2-1) In, el rango de ajuste de
ILC2 (0.2-1) In, el retraso de ILC1 es el tiempo inverso, y el ajuste de tiempo es la mitad del ajuste de
retardo largo valor. Hay dos caracteristicas de retraso de ILC2: el primero es el tiempo inverso, los
valores de ajuste de tiempo son un cuarto del valor de retardo largo; el segundo es el tiempo definido,
el tiempo de demora: 60 segundos. Hay dos fipos de funciones de retardo, el primero se [lliza
entonces el valor actual de configuracién de sobrecarga cercana divisién inferior de cargas sin
importancia, este Ultimo se utiliza cuando la corriente excede el valor de configuracion ILC1, por | que
el retraso subordinado sin importancia después de la corriente de carga de ruptura disminuye, el
circuito principal y el importante circuito de carga permanece encendido cuando la corriente
desciende a ILC2, después de un cierto retraso después del giro indica que los subordinados habian
cortado el circuito de nuevo, restaurando la fuente de alimentacién de todo el sistema. Tanto para el
monitoreo como para la proteccién, los usuarios pueden elegir monitorear las caracteristicas que se
muestran en el diagrama 3, diagrama 4.

g. Liberacion de MCR vy simulacion de proteccion de liberacion.

Apagar de acuerdo con el requisito de los usuarios, cuando se hace la prueba de corta demora, se

debe cortar la interrupcion.

e La proteccién contra fallas en la fabricacion y la interrupcidon de MCR se usa principalmente en el
estado cuando se cierra (el controlador es momento de encendido), el controlador tiene una
funcién de corte de cortocircuito de corriente de baja potencia. El conjunto de fabrica es de 10kA,
error: + 20%, y la configuracion actual puede resolverse de acuerdo con los requisitos de los
usuarios.

e Cuando hay una corriente de corfocircuito extremadamente intensa, el controlador fiene la
funcion de emitir la orden de liberacion directamente sin fratar la seial a través Del chip principal.

h. Funcion de memoria de calor

Después de la liberacién de la sobrecarga o del cortocircuito y antes del apagado, el controlador
tiene la funcién de memoria de S|mulor coroc’renshcos bimetdlicas. Lo ||beroC|on de energia de
brecarga serd de 1:5im | periodo, si hay u orto re’rordo el
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Proteccidnes
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Master Planck V800

Funciones

Controlador Inteligente

Ademds de todas las funciones del controlador inteligente M, los controladores inteligentes H tienen la
funcion de interfaz de comunicacion en serie y constituyen el sistema LAN (en lo sucesivo, sistema) en
construccion subordinada, compuesta de 1 a 2 computadoras como ESTACION MAESTRA y varios
interruptores automaticos inteligentes u otros elementos de interfaz de comunicacion como la
ESTACION ESCLAVA. La estructura de red del sistema es la siguiente.

En cuanto a la unidad de disyuntor, el sistema puede realizar las "cuatro funciones remotas” en larga
distancia, monitoreando todo [Ipo de pardmetros de la red y los pardmetros operativos del valor limite
de proteccion y controlando la ruptura y la fabricacién de un disyuntor inteligente, etc. El sistema es
adecuado para todo tipo de estaciones de electricidad, plantas de energia, subestaciones eléctricas
medianas o pequenas, y la construccion y reforma del sistema de monitoreo de distribucion de energia
de establecimientos y edificios industriales y mineros.

La relacion de enlace especializado de la interfaz de comunicacion es la siguiente:

e s
. A I

La relacién de enlace del interruptor de circuito del acuerdo DP de diagrama de conexidén bdsica universal es la

= .=
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Master Planck V800

Sistema S00

Constitucion del Sistema

(a) Estructura de hardware del sistema de red de comunicacién de datos

- El'interruptor de circuito inteligente proporciona una interfaz de comunicacion estdndar de RS485,
extraida de la salida no. 10y 11 del interruptor de circuito.

- Los medios de comunicacion de enlace de sistema: A STP

(b) Las principales caracteristicas de la red.

- La transformacién es una transferencia de datos vinculada bidireccional. El producto puede
proporcionar una variedad de acuerdos de comunicacion: «Protocolo de comunicacién de datos
eléctricos de baja tension V1.0», PROFIBUS-DP, MODEBUS, etc.

- El modo maestro-esclavo estricto, que es el iniciador y las comunicaciones del controlador de la
estacién maestra desde la estacién maestra, y la estacion ESCLAVA solo puede comunicarse con LA
ESTACION MAESTRA, y no puede comunicarse directamente con otfros esclavos.

- La velocidad de comunicacion en baudios es de 9600bit / s, la distancia de comunicacién es de
1.2km; para velocidad de transmision en baudios PROFIBUS-DP Las aplicaciones tfipicas pueden
alcanzar hasta 187.5 kbit.

El Software de monitoreo y Software de configuracién YSS 2000 cumple con diferentes requisitos de
ingenieria para lograr el software deseado de configuracién y gestién de configuracion de
aplicaciones para el interruptor automdatico inteligente, permitiendo el software de supervision y
gestion de funcionamiento para el interruptor automdtico inteligente, permitiendo operaciones de
monitorizacion operativa y una variedad de gestiones diarias.

Funciones del Sistema

(a) Control remoto

La computadora maestra remota mediante sistemas de almacenamiento de energia para cada
interruptor de circuito esclavo estd cerrada, el control de operacion estd desconectado. El operador
selecciona el objeto correspondiente de la interfaz del sistema, usa el mouse para hacer clic en el
botdn del control remoto, el sistema proporciona el estado de funcionamiento actual del objeto
correspondiente. El operador ingresa la confrasena y puede em L[r instrucciones remotas de
"infegracion” o "minutos". Los resultados se transm [rdn al comando desde la estacion esclava del
interruptor, después de recibir las instrucciones del puesto de esclavos, que de acuerdo con la
temporizacion establecida sean operaciones de apertura, cierre, almacenamiento y otras, informe el
resulfado a la estacién maestra.

(b) Ajuste remoto

El ajuste remoto se refiere a la estacién desde el valor de proteccién establecido por la computadora
maestra. Alli en la computadora maestra para proteger el valor de todas las tablas de la estacion
esclava, el objeto correspondiente se selecciona desde el sistema de interfaz del operador, use el
mouse para hacer clic en el botdn de ajuste remoto, el sistema proporciona el objeto correspondiente
para proteger el valor de todas las configuraciones actuales, y para proteger el valor de la tabla de
objetos, el operador ingresa la contraseina, puede seleccionar el pardmetro deseado de la lista de
pardmetros, y luego hacer clic en el botdn apropiado, el maestro pone los pardmetros a descargar a
la esclavo e informa los resultados del ajuste remoto. Desde el esclavo después de recibir la
instrucciéon, eso modifica su valor protector.
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Master Planck V800

Sistema

Funciones del Sistema

(c) Monitor remoto

La telemetria es a través de la computadora maestra en el monitoreo en tiempo real de los
pardmetros de operacién de la red eléctrica de cada esclavo. Los pardmetros de trabajo informados
de SLAVE de comunicacion al maestro son los siguientes:

Los valores en tiempo real de la corriente de ajuste de fase de A, B, C, N, el valor de voltaje de UAB,
UBC, UCA, etc.

A Elregistro de fallas puede registrar los siguientes pardmetros de falla.

El valor de la corriente de ajuste de fase de A, B, C, Ny los valores de voltaje de UAB, UBC, UCA
cuando falla el tipo de falla, el tiempo de falla y la falla se registra en la falla de la base de datos.
A La computadora muestra la corriente y la tension en tiempo real por patrén de barras y hoja de
valor absoluto y muestra el estado operativo de cada nodo por grdfico.

(d) comunicacion remota

La comunicacién remota significa verificar el tipo, el estado de cierre y corte, todo el valor de
proteccién y la informacién de operacion vy falla de cada estacién esclava desde la computadora de
la estacion principal. Los pardmetros informados a la computadora maestra desde el interruptor
automatico de la estacion esclava son principalmente: tipo de interruptores, estado del interruptor
(encendido / apagado), informacion de falla, informacién de advertencia y valores de configuraciéon
de proteccidn, y mds.

e) Otras funciones del sistema

Ademds de las funciones de control de cuatro operaciones remotas, el sistema puede tener una
variedad de funciones de gestidon: alarma de accidente (pantalla de informaciéon, promocién de
fotograma, impresion de eventos, marcacién por accidente, alarma audible), registro de eventos, lista
de reparaciones, gestion de turno, andlisis de la tendencia de carga, impresion de todo tipo de
declaracién.

Funcionamiento del Interruptor de Circuito.

El rendimiento de operaciéon del interruptor automatico se demuestra por los tiempos de los circulos,
consulte la Tabla 7.
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Sistema S00

Funcionamiento del Interruptor de Circuito.

Desconexién del interruptor de
derivacion, liberacién bajo voltaje,
operacioén eléctrica, electroimdn
abierto (cerrado), voltaje de
frabajo del controlador inteligente
y potencia requerida en la Tabla 8.

Desempeno de liberacion bajo
tensién del disyuntor en la tabla 9

El Disyuntor Master Planck v800 ASKW debera tfener almenos el 35% de energia en terminales para la
operatividad de parametros de lectura, esto se debe a que la sensibilidad los controladores son de
fipo pesado e industrial.

Rendimiento de Contacto Auxiliar.

Corriente térmica convencional de
contacto auxiliar: 6A

Forma de contacto auxiliar: 4
normalmente abierto 4
normalmente cerrado o 6
normalmente abierto 6
normalmente cerrado.

Contacto auxiliar con una
capacidad de fabricacién y corte
no normal.

En condiciones normales de uso de
contactos auxiliares no
conmutados analizando la
capacidad de corte determinada
en la Tabla 10.
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Sistema

Rendimiento de Contacto Auxiliar.

Para la capacidad de conexién y
ruptura en las condiciones normales
de contacto asistente. Consulte la
Tabla 11

Bloqueo de la Posicion de Apagado

Los interruptores automaticos tienen los accesorios de blogqueo de botdn de posicidon de apagado
(proporcionados de acuerdo con los requisitos de pedido), que pueden bloguear el interruptor de
circuito en la posicion de apagado, cuando ni el botdn "cerrar' ni el electroimdn de liberacion de
energia (cierre) pueden cerrar el interruptor Cortacircuitos.

Resumen de |la Estructura

El intferruptor automatico de tipo fijo consta de un sistema de contacto, un controlador inteligente, un
mecanismo de operacién manual, un mecanismo de operacién eléctrico y una placa de montagje. La
rotura de circuito de tipo extraible consiste en un sistema de contacto, un controlador inteligente, un
mecanismo de operacidon manual, un mecanismo eléctrico de operacién y un chasis de cajén.

El interruptor estd en disposicion 3D, con estructura compacta y pequeno volumen. El sistema de
contacto estd encerrado en la placa base aislante; cada contacto estd separado por una placa
aislante para formar cdmaras pequenas. El controlador inteligente, el mecanismo de operacion manual
y el mecanismo de operacion eléctrico estdn en cola en la parte delantera para constituir unidades
independientes respectivas. Si una unidad estd rota, entonces podemos derribarla y reemplazarla por
una nueva.

El disyuntor tipo extraible consiste en un disyuntor insertado y un chasis de cajén. La pista dentro del
chasis del cajén puede ser arrastrada y retirada. El interruptor de circuito insertado estd ubicado en el
cajon de entrada vy salida de la via, y estd conectado al circuito principal a fravés de la barra colectora
del interruptor de circuito insertado y el contacto tipo puente del chasis del cajon.

Hay tres posiciones de trabajo de disyuntor de tipo extraible: posicidon de enlace, posicidn de pruebay
posicidn de separacion. Las posiciones se cambian al rotar el controlador hacia adentro o hacia
afuera. Las tres posiciones estdn indicadas por el puntero en la barra de la cama del cajoén.

Cuando estd en posicidon de enlace, el circuito principal y el circuito secundario estdn todos
encendidos; cuando estd en la posicidn de prueba, el circuito principal se desconecta y se separa por
una placa aislante, y solo el circuito secundario se enciende para hacer algunas pruebas necesarias;
cuando estd en posicidon de separacion, tanto el circuito principal como el circuito secundario estdn
desconectados. El interruptor de tipo extraible tiene un enclavamiento mecdnico, solo si estd en
posicidn de enlace o de prueba, el interruptor de circuito se puede cerrar y e | interruptor de circuito en
el medio en la posicidn de enlace y prueba no se puede cerrar.
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Master Planck V800

Sistema

Resumen de Estructura

Botdn de Reinicio.
Botdn N/C (cerrado).
Botdn N/C (abierto).
Indicador de Precarga.
Indicador de Posicion.
Panel.

Precarga Manual.

Mecanismo de enclavamiento del interruptor (para la extraccion, fijo)

Palanca de enclavamiento

Diagrama 5 (A) Tres
{ = ] interruptores automaticos montados
verticalmente con enclavamiento de
”D nivel. Simplemente retire el interruptor
superior para el bloqueo de dos

intferruptores.

2m [nax)

i im 900
“f @ {max)
é | A -Itpolnt
1 d i i |
; 3
- e Lr R=120mm

The bottom of the circuit breaker

www.plancktechnologies.mx <>>‘ 1é



Master Planck V800

Sistema
Terminales
| CONTROL INTELIGENTE | [ e | pormarsemss][ sectmen ] [ swWITCHAUXILIAR |
| rr TR
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SB SB SB
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[o] X][E] | (u
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b |
| —
RUMENTAGION Acsarz20Y
MODULO DC .
Uit e e U26) Diagrama No.6
DC220v 110V

El Master Planck tiene tiene 47 terminales en total. El cableado es simple y facil para los usuarios. El
diagrama de cableado se muestra en la (Figura 6) A, By C. (tipo M o funciones bdsicas del
controlador tipo L) Otro cableado inteligente del controlador:

#1. #2 Entrada de la fuente de alimentacién de CA (Nota: cuando utilice alimentacién de CC, use la
entrada de U1 y U2 del mddulo de alimentacién de CC).
#25. #26 entrada de transformador de corriente de tierra o polo natural externo.

(2) El terminal #35 puede conectarse directamente a la alimentacién (energia de pre-
almacenamiento automdtico), conectado alternativamente a la alimentacién después de conectar
el botén normalmente abierto (energia de pre- aimacenamiento controlada manualmente).

(3) El terminal #6-#7 puede enviarse a contactos normalmente cerrados segun los requisitos del
cliente.

(4) Los usuarios proporcionan accesorios adicionales.

(5) *Se debe agregar un mddulo de alimentacién de CC cuando se usa la fuente de alimentacién de
DF (en este caso, los terminales #1, #2 no se pueden conectar directamente a la alimentaciéon de
CA).

El cableado secundario se muestra en la Figura. (La enfrada de CC de 220 V en las terminales U1 (+),
U2 (-) y 2 de salida del médulo de potencia se debe conectar con los segundos terminales de
cableado correspondientes 1 (+), 2 (-), respectivamente).

Botdn Sb1-derivacion (propiedad del usuario) X-Electroimdn de cierre DF-Contactos auxiliares Boton
Sb2-bajo voltaje (propiedad del usuario) M-Motor de almacenamiento de energia Botén Sb3- botdn
de creacion (propiedad del usuario)

XT-Terminal de conexién SA-Interruptor de posicién F-Lanzamiento de derivacion O-Contacto
normalmente abierto (3A/AC380V) Q-Bajo voltaje de liberacién o bajo voltaje de retardo de tiempo
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Master Planck V800

~
Sistema S00

Terminales

Diagrama 7 con controlador inteligente tipo M y funciones auxiliares o con controlador inteligente

fipo H.

10 [ 11 |12|13|14|15\16|17|18|2o|21|19\ XT

=
el n] I
SALIDA
14 15 J1s 17 J1s 20 Jzo AC/DC 24V % entrada AC38
L J
OOMF'UTADORA §
MASTER E—
J14 1s
POWER
. . LOAD1F LOAD oF backup
CONTACTO
. BOBINADERELE ~  \ NORMALMENTE ® LAMPARA DE SERAL

ABIERTO

Diagrama No.7

Otras conexiones de controlador inteligente

# 1 # 2 Entrada de alimentacién de trabajo de CA (nota: cuando utilice la entrada de alimentacion
de CC, conecte el médulo de alimentacién de CC U1 y U2 a la alimentacion).

# 10 Terminal de comunicacidn RS485 P de Rs485, configuracion remota / comunicacién remota.
# 11 Terminal de comunicacién RS$485 N de Rs485, contfrol remoto / prueba remota. # 12 Salida de
senal de pre-alarma de sobrecarga.

# 13 Salida de liberaciéon de disparo, comunicacién remota.

# 14 salida de senal de liberacion instantdnea de retardo de tiempo corto instantdneo o salida de
control de relanzamiento de comunicacion.

# 15 salida de sefnal de liberacion de retardo de tiempo prolongado o control remoto de
comunicacion que almacena la salida de energia

# 16 salida de sefal de liberacion de falla a tierra (o neutral).

# 17 carga / descarga senal 1 salida.

# 18 carga / descarga senal 2 salida.

# 19 linea de salida de sefal comun.

# 20 salida de senal de inspecciéon de sellado.

# 21 senal de liberacion (puede usarse para derivacion o actuador de bajo voltaje) # 22 senal de
voltaje A fase.

# 23 senal de voltaje fase B # 24 senal de voltaje fase C

# 25, entrada # 26 de linea neutral externa o transformador de corriente.
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Master Planck V800

Conexion S00

Diagramas

Diagrama de conexién para Master planck V(series)
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TOEE o 5 o
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7040 ROJO
PASTILLA 113 pastia |1
P2x6 P2x6 i 3 3
! ! oodibua E\ E\
3 3 4 4
IR LIRCE 12 113
© o
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S
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ol T6(Mimimo)
VOLMETRO LAMPARA
(220-440VCA) 2000 75C BICOLOR
7000 >
0000 < 1>
S x
jules

 — —
ooo
ooo L
MASTER COMPACT
oo oo oo
oo oo oo

Diagrama No.8

Conexién adecuada para el funcionamiento de equipos master Planck, en conjunto con dispositivos
de medicion y visualizacion. La conexion se realiza de la siente manera (Diagrama 8).

Nota: (1) La parte discontinua debe ser conectada por los usuarios.

(1) Terminal 1y 2: entrada de alimentacion 220vca.

(2) Terminal 2, 28, 30, 32 y 34: puentearse para energizacién de sistema B.
(3) Terminal 1y 27: puentearse para energizacion de sistema A.

(4) Terminales 21, 23 y 25: deben conectarse a la fase A, By C del voltaje del circuito principal,
respectivamente.

(5) Terminal 29, 31, 35: mando remoto o botonera de accionamiento.

(6) Terminal 27: retroalimentacion para botonera de accionamiento

(7) Terminal 45, 47: dispositivo de visualizacién (lampara bicolor).

(8) Terminal 34 :(nodo 0000 para comun de lampara bicolor).

(9) Terminal 27 y 46: puente para cierre del circuito secundario.
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Master Planck V800

Conexion

Diagramas

Diagrama de conexién para Master planck V(series)

| CONTROL INTELIGENTE | [ S| ]| s | [ swiTcHAuxILIAR |

| TN S/ O F D S
FALLA, ®CERRADO I'E\ BREACK
SsB SB SB
[3 [5 [7 [o |[11[13]15[1719]21]23]25] 27| [29] [31]33]35] [36]38]39[41[42]44]45]47]

[a] B[] j@

‘ ] POWER

DF

30RY) ‘ MODULOS ADICIONALES

6(OR8) 7
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¢)

2] |T [6 [8 |[10[12 [14]16 [18 |20 [22]24 ] 26] 28 EFIET] Ef] [37] [40] [43] EFXT
4

|

AC380V/I220V

™

FUENTE DE
ALIMENTACION

MODULO DC
Ul(+) @ o U2(+)

DC220V OV DiOgrOmO No.9

NOTAS

(1) El terminal #35 se puede conectar directamente a la alimentacion (energia de pre-
almacenamiento automdtico), conectado alternativamente a la alimentaciéon después de conectar
el botén NO (energia de pre-almacenamiento controlada manualmente).

(2) El terminal #6-#7 puede enviarse a contactos normalmente cerrados segun los requisitos del
cliente.

(3) Los usuarios proporcionan accesorios adicionales.

(4) El mddulo de alimentacién de CC se debe utilizar cuando se usa alimentacién de DF (los
terminales #1, #2 no se pueden conectar directamente a la alimentacién de CC).

El cableado secundario se muestra en el diagrama. (La enfrada de CC de 110V 0 220 V de los
terminales U1 (+), U2 (-) y 2 de salida del médulo de potencia se debe conectar con los
correspondientes segundos terminales de cableado 1 (+), 2 (-), respectivamente).

X-Electroimdn de cierre DF-Contactos auxiliares M-Motor de almacenamiento de energia F-
Lanzamiento de derivaciéon XT-Terminal de conexidn SA-Interruptor de posicion.

Q-Bajo voltaje de liberacion o bajo voltaje de retardo de tiempo

C-Ldmpara de senal (propiedad del usuario)

Sb1. Botén de derivacioén (propiedad del usuario) Sb2. Botdn de baja tension (propiedad del usuario)
Sb3. Fabricacién del botdn (propiedad del usuario) O-Contacto normalmente abierto (3A/AC380V)

El cableado del circuito secundario con el controlador inteligente tipo (M) y el médulo de potencia
CC AX - Interruptor auxiliar SB1 - Botén de derivacién SB2 - Botdn de fabricaciéon

Q - Los terminales de liberacion bajo voltaje 27 y 28 deben estar conectados al circuito principal X -
electroimdn de cierre.
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Master Planck V800

Conexion S00

Diagramas

M - Motor de almacenamiento de energia SA - Interruptor de posicidon
XT - Terminal de conexion FU — Fusible

El terminal 33, 34 se puede conectar directamente a la alimentacion (energia de pre-almacenamiento
automdtico), conectado alternativamente a la alimentacion después de conectar el botén NO
(energia de pre-almacenamiento controlada manualmente). Si el voltaje de control de Q, F, X es
diferente el uno del otro, pueden conectarse a diferentes potencias.

| DISPARO DE SOBRECORRIENTE | |$,,',;,"”"""'| |§{f,7".:,m | | SWITCH AUXILIAR
f |
sz FALLA i’:ﬁgg‘mm ABIERTO CERRADO
- [a]5]7] 9] [1[13]15 [17]19[21]23]25] [27] [20] [31]23]35]  [a7]s0]41]43]45]a7]
SUMANAANNN ;.
Do24v CONTROLADOR INTELIGENTE M
[ooo0] \ I? S AU A~
|‘___ ™ Power
—— ala @] ]
B roTean
| i |
1][2 [e] 8] [10]12[14]16]18]20[22]2a] [26]28] [30] [32] Elﬂ 36]38] 40[42[44]46] x }
4
| .
I I Diagrama No.11

(2) Terminal 6 y 7: conéctese a los terminales 6 y 7 cuando use un transformador de corriente de linea
neutra.

(3) Terminal 14 y 16: salida de la senal del monitor de carga (1) Terminales 18 y 20 Salida de la senall
del monitor de carga (2)

(4) Terminal 17, 19, 21: Al elegir la funcidn de visualizacion de voltaje, los terminales 21, 23 y 25 deben
conectarse ala fase A, B y C del voltaje del circuito principal, respectivamente.

(5) Cuando la potencia de funcionamiento de la liberacién de derivacion y el electroimdn de cierre
es DC220V, los contactos auxiliares solo pueden ser 3 normalmente abiertos y 3 normalmente.

El cableado del circuito secundario con el controlador inteligente tipo (M) y los contactos auxiliares (2
normalmente abiertos y 6 normalmente cerrados)

AX - Interruptor auxiliar SB1 — Botdn cerrado SB2 - Botdn abierto

Q - Los terminales de liberacion de bajo voltaje 23 y 24 deben estar conectados al circuito principal
X - electroimdn de cierre

M - Motor de almacenamiento de energia SA - Interruptor de posicion XT - Terminal de conexidon FU —
Fusible

Terminal 29, 30 se puede conectar directamente a la alimentacion (energia de pre almacenamiento
automdtico), alternativamente conectado a la alimentacién después de conectar el botén NO
(energia de pre almacenamiento controlado manualmente).

Si el voltaje de control de Q, F, X es diferente entre si, se pueden conectar a diferentes potencias.
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Master Planck V800

Conexion
Diagramas
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L [

Diagrama No.12

Nota: (1) La parte discontinua debe ser conectada por los usuarios

(2) Terminal é y 7 cuando use corriente externa de linea neutral transformador.

(3) Terminal 14 y 16: salida de la sefal del monitor de carga (1) Terminal 18 y 20: salida de la senal del
monitor de carga (2)

(4) Terminal 17, 19, 21: Al elegir la funcidn de visualizacién de voltaje, los terminales 21, 23 y 25 deben
conectarse ala fase A, By C del voltaje del circuito principal, respectivamente.

(5) Cuando la potencia de funcionamiento de la liberacién de derivacion y el electroimdn de cierre
es DC220V, los contactos auxiliares solo pueden ser 3 normalmente abiertos y 3 normalmente.

El cableado del circuito secundario con el confrolador inteligente tipo (M) y los contactos auxiliares (6
normalmente abiertos y 2 normalmente cerrados)

AX - Interruptor auxiliar SB1 - Botdn cerrado SB2 - Botdn abierto

Q - Los terminales de liberacion de minima tension 23 y 24 deben estar conectados al circuito principal
F - Lanzamiento de derivacion X - electroimdn de cierre

M - Motor de almacenamiento de energia SA - Interruptor de posicidon XT - Terminal de conexién FU —
Fusible

El terminal 29, 30 puede conectarse directamente a la alimentacion (energia de pre-almacenamiento
automdtico), conectado alternativamente a la alimentacién después de conectar el botén NO
(energia de pre-almacenamiento controlada manualmente).

Si el voltaje de control de Q, P, X es diferente el uno del otro, pueden conectarse a diferentes
potencics.
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Master Planck V800

Conexion S00

Diagramas
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L L
Diagrama No.13

Nota: (1) La parte discontinua debe ser conectada por los usuarios

(2) Terminal é y 7: conecte a los terminales 6 y 7 cuando use corriente externa de linea neutral
fransformador.

(3) Terminal 14 y 16: salida de la senal del monitor de carga (1) Terminal 18 y 20: salida de la senal del
monitor de carga (2)

(4) Terminal 17, 19, 21: cuando se elige la funcién de visualizacién de voltaje, los terminales 21, 23 y 25
deben conectarse a la fase A, By C del voltaje del circuito principal, respectivamente.

(5) Cuando la potencia de funcionamiento de la liberacion de derivacion y el electroimdn de cierre
es DC220V, el contacto auxiliar solo puede ser 3 normalmente abierto y 3 normalmente.
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Dimensiones

Dimensidon y conexion

Master Planck V800

La dimension del tipo fijo y la conexion se muestran en el Diagrama 13, 14
La dimension y conexidn del tipo de extraccion se muestra en el diagrama 15, 16, 17,18, 19, 20
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Dimension y conexion

43004 Eh}
JA50F polea)

Az

s

2

| - —
I iﬂ I
375, !E“E
1.2 (M) Agmis w
s ul S
|L g8 1
- u
&5 i) l 1]
(e rizontn] eomnastion)
in amm|b mm] e mm
A00-B004 10 85 3
1000-16004] 15 105 13
20004 20 115 23

Dimensiones

cabinet door
-

—"H—j_J i,
Ve — H
H
LIS
. 1L
o
= 179 173 87
VA
By _l'
HT 451 {eonnestion}
. [ )
504
£50
e - NP | - B
o e—
,¢ 1
FRAES F P i o_uﬁ’ i
| 1 H
B s B gt -
i T | &
H . l
e *l &
. & —
e o
A SRR S |

H

i

n-d-[_u' 30 1

¥8

(M)

Master Planck V800

=S
=

=T

]

e = 21}
e
= |
Hi.
L

k]

P e 4 it S b e e o e e e e

{vertical connection)

Diagrama No. 15 dimensiones y conexion tipo extracciéon (1000, 2000 /3.4)

(verlical connectian)

" S10(4 ped ok cabinel door
I 3053 polea} 4
i
] - =1
fi mﬁ |E| H = :
iy o i i
o o i oo Tk :
b == 4 H
L]
by i 1% 175 57
I ol L n
=l I.-‘_,.|J
2 Hroe— L
! ET I 1 481 jenniclon)
T -
T g
(=] Aasparatani
':M} B 178
16-015 1398 i l_i—r i‘
n
ld L i “l —ﬁ—':f'_ =
" : KT ] 14y, i
el ﬁ MHEER A T e :
—ed L e | ! 1 E 3 E
us —EaaET e = H
! E H
1 12 : 2 :‘ 11 : H g] H
(harizantal connaction) —’c—..‘;_m - i
n
q 1 :
In ammi{b mmjc mm|d mm]e mm ' L E
20004,25004] 20 | 115 | 506 | 552 | 23 i ? & i
29004, 32004 30 135 | 528 572 43 "”—'—'—'—'—“l‘_!

""" e

N}

Diagrama No. 16 dimensiones y conexion tipo extraccion (3200, 3200 /4)

www.plancktechnologies.mx

| 25



Master Planck V800

Dimensiones S00

Dimension y conexion
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Dimensidnes S00

Dimension y conexion
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Master Planck V800

Dimensidnes S00

Dimension y conexion

Recomendacion de la barra de bus de conexion del usuario

Corriente Barra de | Numero Corriente Barra de distribucién | NUumero
nominal distribucién nominal Ancho (mm) de
Ancho (mm) de espesor (mm)
espesor (mm)
630 A 40x5 2 2900A 100 x 10 3
800 A 50 x5 2 3200A 120x 10 3
1000A 60 x5 2 3000A 120x 10 4
1250A 80x5 2 4000A 120x 10 4
1600A 100x 5 2 5000A 120x 10 5
2000A 100x 5 3 6300A 120x 10 6
2500A 100x 5 4

Dimensiones de la puerta y orificio de instalacién
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Circuit breaker bonoml 11-45 7 ]
Fixed type . Drawout type .
Inm amm b mm cmm
2000 306 345 0
3200, 4000/3 | 366 405 0
4000/4 306 345 20
6300 366 405 20

Dimensiones de instalacién y contorno del tipo fijo (6300, 5000, 4000 In)
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Master Planck V800

Modo de Ejecucion

Instalacion, Uso Y mantenimiento

Instalacion
Verifigue la especificacion del interruptor de circuito antes de la instalaciéon

e Use un multimetro de 500 V para verificar la resistencia de aislamiento antes de la instalacién, el
valor de resistencia cuando la temperatura del medio sea de 20 + 5 y la humedad relativa del
50% al 70% no sea inferior a 10MQ. De lo contrario, corte el parche hasta que la resistencia de
aislamiento cumpla con los requisitos antes de usar.

» Alinstalar el interruptor de circuito, la cama debe estar en posicion horizontal y fijada con un
perno M10.

e Asegurese de que el interruptor de circuito esté conectado a tierra de manera confiable, y que
haya una marca de tierra obvia.

e El cable de enfrada superior y el cable de enfrada inferior del interruptor de circuito no
arriesgardn el rendimiento técnico.

e Después de lainstalacién del interruptor automdtico y la conexidon de los cables de acuerdo con
el diagrama de cableado relacionado, realice la siguiente prueba antes de encender el circuito
principal (el indicador del chasis del tipo extraible del cajén estd en la posicidn de "prueba”):

Uso del controlador inteligente
Configuracion del controlador

A) Compruebe si los voltajes de bajo voltaje, liberacién de derivacion, electroimdn de liberacion de
energia (cierre) y mecanismo de funcionamiento eléctrico coinciden (la liberacion de bajo voltaje
debe encenderse antes del cierre del interruptor de circuito).

B) Tire de la manija de la cubierta del panel hacia arriba y hacia abajo 7 veces, y el panel muestra
"almacenamiento de energia"y escuchar la voz clic clac significa el final del aimacenamiento de
energia. Presione el botén "1" o encienda el electroimdn de liberacién de energia (cierre), el
interruptor de circuito se cierra de manera confiable (con la condicion de que el botdn de reinicio
del controlador se restablezca de manera confiable). Tire de la manija para almacenar energia de
nuevo.

C) Encienda el motor eléctrico hasta que la indicacién de la cubierta del panel sea
"almacenamiento de energia" y con clic clac significa el final del almacenamiento de energia vy el
motor se apaga automdticamente, presione el botdn "1" o encienda la energia (cierre) electroimdn
y el interruptor de circuito ropa de manera confiable.

D) Después del cierre del interruptor de circuito, la baja tensién, la liberacion de derivaciéon o el
botdn "0" en la cubierta del panel y la prueba de liberacién de liberacién inteligente, todos pueden
romper el interruptor de circuito.

Ajuste de la corriente de retardo prolongado del controlador: presione el botdn "enter" y el botén
"ajustes” hasta que la luz indicadora se encienda y se muestre el valor de ajuste de fabrica de la
corriente de retardo largo, generalmente In; y el rango de ajuste de la corriente es (0.4 1.0) In.
Presione "+", "-" segUn sea necesario, y el intervalo creciente o decreciente sea <2% por cada vez
que pase. Ajuste el valor hasta que esté mds cerca de lo necesario, y luego presione el botdn
"Guardar". La luz indicadora encendida una vez y luego apagada significa que se guarda el valor

de qjuste de la corriente de retardo prolongado.
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Instalacion, Uso Y Mantenimiento.

Ajuste del tiempo de retardo prolongado

Después de finalizar la configuracion actual de retardo prolongado, presione el botdn "ajuste” vy la luz
indicadora del tiempo de retardo prolongado esté activada.

Para el valor de configuracién de fdbrica del tiempo de retardo prolongado, presione el botdn "+, el
tiempo se duplicard para cada vez que presione; si es demasiado largo, presione el botdn ™", el tiempo
se reducird a la mitad para cada vez que presione. Ajuste el tiempo hasta que esté mds cerca de lo
necesario y presione el botdn "Guardar'. La luz indicadora encendida una vez y luego apagada
significa el final del ajuste del tiempo de retardo largo. Los métodos de configuracion de los valores de
accién de proteccion y el tiempo de operacién como el monitor de carga, el corto retardo,
instantdneo y la conexién a tierra son los mismos que los indicados anteriormente, solo corresponden a
diferentes indicaciones de estado. La posicion de APAGADO del valor de configuracién del tiempo de
conexién a tierra significa el estado de falla, y solo habrd una alarma de tierra, pero sin apertura; La
posicién de apagado del tiempo de ajuste instantdneo significa que esta proteccion estd cancelada.
Durante el proceso de configuracién, una vez que hay una senal de falla, el controlador bloqueard las
funciones automdticamente y entrard en el estado de manejo de falla.

Todos los pardmetros de proteccién del controlador no se pueden establecer en interseccién. El nivel
de desenclave es el siguiente retraso largo<retraso corto <instantdneo. Para el I1C2 de volver a cerrar,
el valor de configuracion es menor que IIC1. Después de configurar todos los pardmetros de
desenclave, presione el botdn de "reinicio" o apague para reiniciarlo para que el contfrolador funcione.

Prueba del Controlador

Después del ajuste de los pardmetros del controlador y antes de la operacion del interruptor de
circuito, los usuarios pueden verificar las funciones de proteccién de liberacion segin sea necesario. Las
pruebas de liberacion vy liberacion del controlador son viables. Cuando la prueba presionando el botdn
"abierto", el interruptor se abrird; y cuando se prueba presionando el botdn "cerrado”, la sefal de
liberacion no se emitird y el interruptor automdatico no se abrird. (Nota: el tipo L solo tiene una prueba
de liberacidn. Presione el botdn "abierto”, el controlador enviard una seial de actuacién rdpida al
interruptor automdtico, y luego se desenclavard el interruptor).

Prueba de sobrecarga: presione el botdn "configuracién” para el estado de larga demora. Verifique el
valor de configuraciéon de la corriente de sobrecarga y cambie a otro estado actual. Presione los
botones "+", "-" para ajustar la corriente hasta que sea mds de 1.3 1r1. Luego presione el botdn "Test"
para ingresar al estado de prueba de sobrecarga. El controlador retrasard el movimiento de acuerdo
con las disciplinas de tiempo inverso e indicard los tipos de falla y el estado de la prueba. La otfra
prueba de caracteristicas es similar. Después del final de la prueba, presione el botdn de "reinicio" para
el estado normal de funcionamiento y también es necesario presionar el botén mecdnico de "reinicio”
antes de cerrar el interruptor automdtico.

Oftros que Usan Reglas de Controlador

Cuando el controlador se encuentra en el estado de gjuste o de comprobacidn, no presione los
botones dentro de 1 minuto, luego presione el botdn "reinicio” y entrard automdticamente en el estado
de funcionamiento normal. Una vez que haya algun error, blogueard las funciones de los botones y
entrard automdaticamente en estado de manejo de fallas.
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Oftros que Usan Reglas de Controlador

a. Ajuste de verificacion

Después de "borrar la luz" del controlador y cuando no haya falla, presione el botdn "Configuracion” en
sucesion, y todo el estado vy la configuracion relativa de la corriente y el valor del tiempo se visualizardn
circularmente. Después de la verificacion, presione el botdn "reinicio”. (Entrard en el estado de
funcionamiento normal si no presiona los botones en 1 minuto).

b. Inspeccion de la corriente de operaciéon y voltaje de la red

Después del "reinicio" del controlador y cuando no hay falla, presione el botdén "configuraciéon”
posteriormente ("enter’) en sucesion para mostrar todas las corrientes de fase operativa y el valor actual
de la tierra circularmente y normalmente mostrar la corriente de fase mds grande: presione "voltaje" en
sucesion para mostrar todos los voltajes de linea de forma circular y mostrar el voltaje de linea mds
grande.

Después de que la luz se borre del controlador, presione el botdn "buzdén de fallas" para visualizar el
estado de falla y la corriente de falla de la Ultima vez; después de la prueba o de la desenclave de
fallas, presione "enter" para visualizar los valores actuales o temporales de la falla de forma circular. El
estado de la prueba no serd registrado.

Reiniciar
Segun las (tablas 4, 5y 8), si los usuarios tienen requisitos especificos para la caracteristica del producto,

especifiquelo al hacer el pedido, de modo que el fabricante pueda ajustar los ajustes de fdbrica de

acuerdo con él.
Si no hay requisitos especificos propuestos, el controlador de tipo M se ofrecerd por defecto y los ajustes
de fdbrica son:

Antes del cierre del interruptor de circuito, presione el botén abierto para que el controlador entre en el
estado normal de operacion, y luego presione el botdn mecdnico de "reinicio” para cerrar el interruptor
de circuito.

a. Retraso largo 1.0 In, 1.51r1, la configuracion del tiempo de actuaciéon t es 15s;

b. La configuracién de retardo corto Ir2 es mayor que el valor de 8Ir1 levemente; la
configuracién del limite de tiempo es 0.4s;

c. La configuracién instanténea de Ir3 es de 12 In;

d. El gjuste de falla a tierra Ir4 es 0.4 In, el ajuste del tiempo de actuacién es FF, y el interruptor de
circuito no se abrird, solo indica.

Si los usuarios necesitan cambiar la configuracidn en uso, se permite usar el controlador para establecer
de acuerdo con la tabla 4 después de comprender completamente el producto.
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El tipo M y el controlador inteligente de tipo H

1. ventana de la pantalla LCD

2. Botdn de reinicio de fallas y alarmas

3. LED de "Falla / alarma": durante el funcionamiento normal, el LED no estd encendido; viaje de falla, el
LED rojo parpadea rdpidamente; en caso de alarma, el LED rojo se enciende.

4. LED "Normal". El LED verde siempre parpadeard si solo el controlador estd alimentado y funciona de
manera estable,

5. Ldmpara indicadora de "comunicaciéon”: La condicidén de comunicacién se indica de la siguiente
manera: Profibus: apagado cuando no hay comunicaciéon; en cuando la comunicacion Modbus:
apagado cuando no hay comunicacion; flash cuando la comunicacién

6. LED de curva: hay un LED rojo que indica que la ldmpara se esconde en la curva. La ldmpara LED
correspondiente parpadeard para indicar el tipo de falla cuando tropezando en falta. El LED estd
encendido para indicar el proyecto establecido en este momento cuando el pardmetro de proteccion
estd configurado.

7. Botdn de reinicio: el botdn se activard cuando la falla se dispare o se active la prueba. Cuando no
estd presionado, el interruptor de circuito no puede cerrarse.

Cuando se presiona hacia abajo, la indicacién de falla se reiniciard al mismo tiempo.

8. Boton de medicion de funcién 1, interruptor para medir el menu del sujeto predeterminado.

9. Ajuste el botdn de funcién 2, cambie al menu del tfema del conjunto de pardmetros.

10. Botdn de funcidon de proteccion 3, cambie al menuU del tema de gjuste de pardmetros de
proteccion.

11. Botén de funcion de informacidn 4, cambiar a historial y menud de tema de mantenimiento.

12. Mueva hacia arriba el contenido hacia arriba en el menU actual o aumente el pardmetro
seleccionado.

13. Baje el contenido hacia abajo en el menu actual o disminuya pardmetro seleccionado.

14. Salir: salir del menu actual y regresar al menu del nivel superior, o cancelar la seleccion del
pardmetro actual.

15. Seleccione-ingrese en el siguiente nivel del menu el elemento actual que conduce para, o
seleccionar el pardmetro actual, o guardar la modificacién.

7 .—J RESET

ASKW1-3M IN=2000A
INTELLIGENT TRIP UNIT

O

RESET @__|—> N
o - 5

] ‘_J_ HEACTHY -——‘_. )
<L
AR
1 J]@_CYJ ! _‘—> 15
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Configuracion.

Configuracion del menu del controlador de tipo M:

El menyU de medicion.

El menu de confgurocién de pardmetros del sistema, menu de pardmetros de proteccion, historial y menu de
mantenimiento 4 el menuU y 1 interfaz predeterminada son prows’ros por el controlador inteligente PLANCK V800.
1 Interfaz predeterminada

- El controlador muestra la interfaz predeterminada cuondqps’rc encendldo
- Debajo de cada menu de asunto, presione "salir' o eJ bﬂ ¢
interfaz prede’rermlnodo 2
-Sino se presiona ningun botén en 5 minutos, el cursor c!zqd.r;gd Al
- En ofra interfaz, excepto desde la interfaz de fallgn- mergen
luego regresard a la interfaz predeterminada

2 "Menu "Medida’ A
Presione para enfrar
Presione o volver a la interfaz predeterminada

En otra interfaz excepto en la interfaz de falla presione o salta aj,-ﬁ'éno de medidas

ASKW1-M l ASKW1-M '

CURRENT | ELECTRICITY [

VOLTAGE u POWER P

FRECUENCY F HARMONIC H

3.- MenU'"configuracion de poré*’rros del sistg

Presione para enfrar

Presione o volver a la interfaz '

en ofra interfaz, excepto desde la interfaz de falla, presione
configuracion de pardmetros del sistema

ASKW1-M ' ASKW1-M A'

clock setting == :;r:‘i\:;unlcation
meter setting
text & lock

1/0 seetiing
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Configuracion. S00

4.-menu "gjuste de pardmetros de proteccion”

Presione para enfrar
Presione e} volver a la interfaz predeterminada.

En ofra inferfaz, excepto desde la interfaz de falla, presic o saltar al menu de

configuracién de pardmetros del sistema

ASKW1-M ASKW1-M '
Current protection OTHER PROTECTION
—

Load monitoring
Voltage protection

5.- meny "historia y mantenimiento".

Presione para entrar
Presione e} volver a la interfaz predeterminada.

En ofra interfaz, excepto desde la interfaz de falla, presione o saltar almenu de
configuracién de pardmetros del sistema

E ASKW1-M l ASKW1-M ' ASKW1-M I
I

Current alarm triopi q disol .
——
operating time ripping recor Isplacemen —

contact wear alarm record records

6.- Elemplo de funcionamiento del submenu: sobrecarga set de proteccion de retardo de largo
tiempo

Presione @ o @ y eleccione el articulo a configurar luego presione
Presione @ o@ y ajuste el valor.

Presione y guarde el valor ajustado.

Ir l Ir l Ir l

-1000A-40%ln -1200A-48%In -1200A-48%lIn
Curve Type Curve Type Curve Type
-Vi -Vi -Vl
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Order specification

Ordering specification ( 1)
{Please mark "+ or fill figure in the relative [J)

Customer| I Quantity | |Date |
[0 ASKW1-2000{|] [JFixed type 03 poles Rated current In= A
Model O ASKW1-3200[ll] [ODrawouttype [13 poles Rated voltage [JAC3B0(400)V
odel | O Askw1-4000[lll) CIACE60(630)V
0 ASKW1-6300[IV]
Model . .
{("F" indicates Default configuration Qptional funclions
generater protection) and accessories
Long time delay,short time delay, 1.Various statusin-  |J1.Load monitoring Clone way
(Y] instantaneous,single phase grounded dicators and numeric [J2.Voltmeter  [Cltwo way
Tm fault protection display [J3.MCR making, breaking and
T 2 Amperemeter; releasing simulation
& |type CM/F Long time delay, short lime delay, 3.Fault memory; [J4.Pre-alarm, seff-inspect, OCR
a instantaneous, pre-alarm 4.Thermal memoryL | release alarm signal unit
o 1.Long time delay, short time delay, inslantaneous, Load menitor; [CMCR making, breaking and
8 OH ) . releasing simulation
2 2.Single phase grounded fault proteclion; [ RS485/232 Converter
é_" H b——— | 3.Various status indicalors and numeric display; [~ Power Transformers
§ typel 4.Amperemeter;5.Voltmeter;6.Fault memory;7.Thermal memory(l [J-220Vv [J]~380V
[JH/F 8.Test;9.RS485 serial interface;10.Alarm for fault status. 0-220v O-110V
CJDP module
Controller power JAC220v JAC380V dpct10 Opcz20
Especificacion de Pedido
Planck wm z l
CARACTERISTICAS (Por favor marca 1 “v"o completar la figura enel relative [J )
) . Ac2z0v [ Ac3sov
] Bajo voltaje U
lanzamient Lanzamiento instantaneo de baja tension
) Lanzamiento de retraso de bajatension[J1s [ 3s O s5s

instantaneo

[JLanzamiento de derivacion | [J Ac220v [J Ac3sov []pcz2o0v [Ipc1iov

> . N
8 E: ci'\;:?;’gf;i’;f;ﬁg;"'g'a O Ac220v [ AC380v [JDC220v CIDC110V
8
g Dm?;gﬁ;::g tgeeléc ico O aczeov [ ac3sov Joczzov Coc1iov
|:| Enclavamiento mecanico |:| Enclavamiento horizontal [:I Enclavamiento vertical |:| Interbloqueo de puerta
[] Bloqueo del botén en
posicion desactivada
[] Caja de puerta
Ext I singl
E,';mjnzr:: "sa",.‘,gfgrﬁ,h:rse O Tipo diferencial (suma vectorial) [] Tipo de comriente de tierra
Conexiones O conexién horizontal O Conexién vertical

Observaciones

©copyright Planck Technologies SA. de CV.
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